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Can-Bus, genellikle otomotiv sektdrtinde kullanilan seri haberlesme protokoltdir. Arag
beyinlerinden aragla ilgili birgok bilgiyi edinebilir ve eger arag¢ destekliyorsa komut verebilirsiniz.

Can-Bus Shield V2 Arduino ile araglarinizi haberlestirmeniz igin bir kdpri gérevi gorir. Bu shield
karti ile Can-Bus haberlesme protokoll kullanan araglardan motor devri, sogutma suyu sicakligi,
ariza kodlari vb. bir gok bilgiyi okuyabilirsiniz. Urlinle ilgili forum sayfasi ve érnek uygulama igin
asagidaki linkleri inceleyebilirsiniz.

CAN-BUS Shield V2 Teknik Ozellikleri

CAN V2.0 veriyi 1 Mb / sn'ye kadar hiz ile aktarabilir
Endustriyel standart 9 pinli sub-D konnektori

OBD-Il ve CAN standart segilebilir pinout

Degistirilebilir ¢cip se¢cme pimi

TF kart yuvasi igin degistirilebilir CS pin

Degigtirilebilir INT pin

CAN_H ve CAN_L'yi kolayca baglamak igin vidali terminal
Arduino Uno pin basliklari

2 Grove konnektord (12C ve UART)

10 MHZ'e kadar SPI Araylzu

Standart (11-bit) ve genisletiimis (29-bit) data ve remote frame destegi
Oncelikli mesaj kaydetme 6zellikli ikili alici tamponu (buffer)

Wiki Sayfasi: http://wiki.seeedstudio.com/CAN-BUS_Shield V2.0/

Ornek Uygulama: https://community.seeedstudio.com/Volkswagen+CAN+BUS+Gaming-p-
291.html
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