DEMSAY PROGRAMLAMA KARTI

ESP32 MCU sayesinde Bluetooth ve WiFi Gzerinden kontrol edilebilmektedir. 2 motoru
birbirinden bagimsiz ve cift yonlii kontrol edebilmektedir. Uzerinde yer alan buton girigleri,
LDR sensord, sicaklik sensori ve RGB LEDIler sayesinde kendi yazilimlarinizi ve
projelerinizi gelistirmenize olanak saglar. DemBot Arduino IDE ile programlanabilmekte ve

cok yakinda mblock platformuna da eklenecektir.
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DemBot Pin gikislar sekil 1'de yer almaktadir
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2- DIYAGRAMLAR

2.1-Power Diyagramlan
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Kart motor voltaj girisinden veya harici bir gli¢ kaynagindan beslenebilir. Motor gig
girisinden beslendiginde U1 designator’l regiilator tarafinda voltaj 5V a dustrulir. 1x2
header kisa devre haline getirildiginde besleme motor besleme tarafindan yapilirken kisa
devre olmadiginda kart beslemesi ve motor beslemesi tamamen bagimsiz olur.
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Sistem motor beslemesi disinda USB tarafindan ve 2’li jst ile beslenebilir.3’l0 jst ile beslemenin
hangi hattan yapilacagi secilerek kisa devre olmasi engellenir.



3.3V Power
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2.2-MCU Diyagramlari
1 i il e
r L] —_'p
r | i --“—;
L
W R Y [
- e
bt I
i
Sekil 6
ESP Reset
: By 1 1I|.|l
ESP BOOT ¥ o o $10m OHM
ESP_BOOT e G ERP ST
HE"iEH'I'iI
B il
= HEST)
[ p]

Sekil 7



R
—————WWW—3 ESP RST
0 Okun =

Q2
R—:E MMBTIII2ALTIGC
10K OHM

€

R1&
ESPF BOOT
Chm }} a

Q1
R21 MMBTI222ALTIG

10K OHM

Sekil 8
2.2-Motor Driver Diyagramlari
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2.2-Sensor Diyagramlari
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Sensor 1'in gli¢ pini 3.3V Sensor 2-3-4 {in gli¢ pinleri ise 5V verecek sekilde diizenlenmistir.
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RGB
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