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MAKEY 101

GENEL YAPI

Makeyler, Lego platformu ile tamamen uyum-
lu olarak tasarlanmistir. Her boyuttan Makey-
ler Legolar ile kolayca birlestirilerek platform
icin elektronik bir yapi blogu gorevi gortrler.

GiRiS CIKIS
MAKEY LOGO
E

- Ii j
i 'L J

KATEGORILER

Makeyler; 6 farkl kategoride, 6 farkli renk ile gruplanmistir. Her kategorinin

kendine ozel farkli gérevleri vardir.

P-GUC: Gii¢ kategorisindeki
modiiller, olusturdugunuz sis-
temlere enerji saglayan modiil-
lerdir.

I-GIRIS: Giris kategorisinde-

ki modiiller, cevresel etkileri
okuyarak bu etkilesimleri ¢ikis
degeri olarak kendisinden sonra
gelen Makeylere iletir.

Cikis kategorisinde bu-
lunan modiiller, giristen ge-len
degere gore isik, ses gibi algila-
yabilecegimiz ciktilar tretir.

1

L-AKIL: Akil kategorisinde bulu-
nan modiiller cesitli mantiksal ve
karmasik islemleri yerine getirir
ve sonuc olarak Urettigi degeri
kendinden sonra gelen Makeylere
aktarir.

M-MEKANIK: Mekanik kategorisin-
de bulunan modiiller giristen aldigi
degere gore hareket liretir.

C-BAGLAC: Baglac kategorisindeki
modiilleri, iki modiil arasinda bag-
lanti kurarak sistemlerinize esnek-
lik kazandirir.



@makey
MAKEY 101

MIKNATIS GUCU

Makeyler birbirlerine miknatis ile bir-
lesirler. Yanlis birlestirmeniz miimkin
degildir!

Plastik soketler y6n|eri gOsterir.

swnieo €
1[:]- . ) ( &/ S

Eger Makeyler birlesmiyorsa MAKEY’
lerden birinin diger tarafini gevirin.
Miknatislar ve soket yapisi ters bir-
lestirmenize izin vermez!

SISMAN LED
\/\/\/\ L
i 1[:]* &

SIRALAMA ONEMLI

Her sistemin glice ihtiyaci vardir. Bu nedenle,
en azindan bir tane gli¢ kategorisinden MA-
KEY kullanmaniz gerekir.

Giris kategorisi bir Makeyden sonra baska
bir parca eklemezseniz, giris modiiliiniin
calismasini géremezsiniz.

SIKSENSORD

uws

Giris kategorisindeki Makeyler kendinden
sonra gelenleri etkiler, sinyalini ona génde-
rir.

I5IK SENSORD
-—mc: = @ 9 =]

3@
3@

SISMAN LED

1Ot

BAZI MODULLER AYARLANABILIR

Modyil Gizerlerindeki anahtarlar, diig-
me ve tuslar modulln igleyisinde
degisiklikler yapilabilmesini saglar.

Modu degistirmek icin, anahtari
cevir.

Tornavida
ile hassashgi
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m-1 DC motor sag

AKSESUAR

m-2 DC motor sol m-3 servo motor m-4 titresim motoru m-5 fan

a-19V pil & kablosu

a-2 tekerlek & lastik x2  a-3 motor adaptorii x4

m-6 m-ball

%

a-4 platform adaptorii x38

a-5 tornavida x2



ORNEK BIRLESIM NASIL CALISIR?

Gl¢ moduli 9 volt pildeki gerilimi
Makey modiillerinin kullanacagi
Omatiey seviyeye yani 5 volta disiirir. Uze-
rinde bulunan anahtari acik konuma
getirdigin zaman modalin Gzerindeki
; kirmizi led yanar ve elektrik pilden
S Ry © Makey modiillerine akmaya baslar.
D I € Ayrica kendisinden sonra gelecek
modiuillere 5 voltluk bir sinyal génde-
rir. Gli¢ moduliine herhangi bir giris
modiuili birlestirerek devreni kontrol
etmeye baslayabilirsin.

Her elektronik devre calismak igin
bir glice ihtiyac duyar. Makeylerin
calismasi icin de Gii¢ modilii ve
9V pil kullanabilirsin.

GERCEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER
DENE BAKALIM

— :
ilk is bir 151k yakmak. Gii¢ modiiliine -/./ ‘ -& |
. an g . - - = | Sy J
bir Led moddili birlestir ve ilk 151G1 =4 y AN
yak! = Ny =



Mikro buton modulii Gizerinde kaldirag
T i sistemi ile calisan bir buton gibi ¢alisir.
@ & @ R Modiiliin tizerinde yana ¢ikan kolu
° . 3 sikistirdigin zaman girisindeki sinyali
@ * @ _ oldugu gibi gikisina aktanr. Normal
] T
E ik us

durumda ise ¢ikisina 0 volt génderir.

Ayni Buton moddili gibi ama Mikro
Buton'un anahtari modiiliin yan
tarafinda.

GERCEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER
DENE BAKALIM

Kapad agildiginda icini aydinla-
tan bir kutu yapmayi dene. Ayni
buzdolabinin kapadi gibi.




-0 DOKUNMATIK SENSOR

DOKUNmﬂK @
i-4 DOKUNMATIR SENSOR

% P 1 GOg
BUTON I-G =

Ayni Buton modull gibi ama
Dokunmatik Sensoriin Gizerinde
herhangi bir buton yok. Modiile
dokunarak devrenizi calistirabilir-

NASIL CALISIR?

Dokunmatik sensér tipki buton gibi
calisir. Ama lizerinde fiziksel bir buton
yoktur. Devre iizerindeki dokunmaya
hassas bolgeye dokunarak devreni
calistirabilirsin. Ayrica modul tizerindeki
bulytik delige krokodil kablo yardimiyla
herhangi iletken bir cismi baglayarak bu
cismi butona déniistirebilirsin. Ornedin
Dokunmatik sensér moduliini bir elma-
ya bagladin ve artik o elma senin icin
bir buton oldu. Devreni kontrol etmek
icin elmayi kullanabilirsin.

siniz. GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER

DENE BAKALIM

Cevrendeki iletken bir cismi butona
donustiirmeyi dene!




i-16 ULTRASONIK SENSOR

RO
I

Ultrasonic Sensor etraftaki cisim-
lere olan mesafeyi dlcer. Cikisina ise
mesafeye gore degisen bir sinyal
gonderir.

o

DENE BAKALIM

Ondne bir engel ciktiginda otomatik
fren yapan bir araba yapabilirsin.

ORNEK BIRLESIM

0 MO0 k! yakin

1 16 ULTRASONIK SENSER

NASIL CALISIR?

Arabalar geri geri giderken park
sensorleri nasil galisiyor biliyor
musun? Onlar da ultrasonik sensér
kullaniyor. Ultrasonik sensér
modiilii yaninda gelen mesafe
algilayici gozler sayesinde éniindeki
cisimle arasindaki mesafeyi 6lcer. Ve
cikisina bu mesafeye gére degisen
sinyal génderir. iki modu vardir.
Uzak modunda éniindeki cisim ne
kadar uzaktaysa o kadar fazla sinyal
verir. Yakin modunda ise énlindeki
cisim modiile yaklastikca cikistaki
sinyal de artar.

GERCEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER




i-17 GiZGi SENSORU
]
o g

@ 1

Koyu zemin UGzerindeki acik renk ¢izgi-
ye ya da acik renk zemin tizerindeki
koyu renk cizgiye tepki verir. DC Motor
modidilleri ile birlestirerek kendi ¢izgi
izleyen aracinizi yapabilirsiniz.

DENE BAKALIM

Hadi ilk izgi izleyen robotunu yap!

NASIL CALISIR?

Cizgi izleyen bir robot yapmak hi¢ bu kadar kolay
olmamigsti. Cizgi sensériini kullanarak ilk cizgi
izleyen robotunu hemen yapabilirisn. Bu modiil
izerinde 1 adet giris 2 adet cikis bulunmaktadir.
Giristen gelen sinyalin giicline gére arabanin ne
kadar hizh gidecegini ayarlayabilirsin. Eger robotun
gitmesini istedigin yolda cok keskin virajlar varsa
robotu biraz yavaslatman gerekebilir. Cikislara

ise Sag ve Sol DC Motorlarn bagladin miiste sana
iki tekerli bir cizgi izleyen araba. Cizgi sensér
modyiliiniin yaninda bir de cizgiyi algilayacak olan
baslik gelmektedir. Bu bashk yaninda gelen kablo
ile Cizgi sensérine baglanir. Baslik,lizerindeki
sensorler cizgiyi g6recek sekilde (yere baka-

cak sekilde) yerlestirilmelidir. Cizgi sensériinn
tizerindeki dimmeri ayarlayarak modiiliin ¢izgiyi
algilama hassasiyetini degistirebilirisin.

GERCEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER




Uzun Led moduliinde kendisine kablo
ile baglanan ve elektrik enerjisini 1s1ga

0
©maney dénistiren elektronik bir parga vardir. Gi-
- risinden sinyal geldigi zaman 151k yaymaya
© N © = 3 baslar. Girisinden gelen siyalin siddetine
e © B gére ledin parlakligi degisir. Nomal Led
. ~ - - moduliinden farkli olarak Uzun Led

moduliinde 151g1 kablo sayesinde istedigin
bir yere yerlestirebilirsin.

Uzun Led modiilii LED'in kablo
ile moddlden uzatildigi bir 1sik
moduladdr.

GERCEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER

DENE BAKALIM

Gozlerinden 1sik ¢ikan bir robot
yapmak istersen Uzun Led modiiliini
nasil kullanabilirsin?

10



Kare Dalga moduill otamatik ¢alisan bir
buton gibidir. Devredeki giris sinyalini
cikisa baglantisini acip kapatir. Yanip
sénen bir lamba yapmak icin ya da bip
bip 6ten bir alarm yapmak icin kulla-
nabilirsin. Uzerindeki frekans dimmerini
cevirerek devrenin ne kadar hizli agilip
kapanacagini ayarlayabilirsin.

Kare dalga modiila gikisina kare
dalga seklinde sinyal iletir.

DENE BAKALIM

Kendi kendine yanip sénen bir lamba
yapip bu lambanin ne kadar hizli
yanip sénecedini ayarlayabilirsin.




AND modli 2 girisli bir moddldiir.
iki girise ayni anda sinyal gelmesi

s lvacoi durumunda cikisa sinyal génderir.
Gy 1 ainig2 L) H] o . Py .
- o — Iki giristen herhangi birine sinyal gel-
D e LI | e medigi takdirde cikista sinyal olmaz.
: 1 L Lojik islemlerin yapilmasinda ve karar

yapilarinda kullanilabilir.

alAts 2

AND modiili lojik VE islemini
yerine getirir.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER

DENE BAKALIM

AND modiilinin dogruluk tablosun-
daki tiim ihtimalleri dene.

12



L-5 OR

51

Gy

D0

A .. B
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alAts 2

OR modili lojik VEYA islevini
yerine getirir.

DENE BAKALIM

OR modiiltinin dogruluk tablosun-
daki tiim ihtimalleri dene.

-1 GUG

ORNEK BIRLESIM

NASIL CALISIR?

OR modaili 2 girisli bir modildiir.

iki giristen herhangi birinden sinyal
gelmesi durumunda cikisa sinyal
génderir. iki giriste de sinyal olmadig
zaman ¢ikista da sinyal olmaz. Lojik
islemlerin yapilmasinda ve karar
yapilarinda kullanilabilir.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER



M-1 DC MOTOR SAG+

éﬁ
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Amakey

T

DC motor girisinden gelen sin-
yali hareket enerjisine gevirir. Bu
modulln tizerindeki motor sag
tarafa bakmaktadir.

DENE BAKALIM

Haydi hareket eden bir seyler yap!

M 1 DCMOTOR SAG

NASIL CALISIR?

DC motor modiilii girisinden bir sinyal aldigin-
da modiiltin tizerindeki motor dénmeye baslar.
Gelen sinyalin degeri arttikca ,motor daha

hizl donecektir. Modiil lizerinde bulunan bir
anahtar motorun hangi yénde dondiigiinii
secmenize izin verir. lleri moduna aldigin
zaman motor saat ydniinde dénmeye baslar ve
araban ileri dogru hareket eder. Geri moduna
aldigin zaman ise motor saat ydniinin tersine
ddéner ve araban geriye gider. Anahtari akil mo-
duna (orta) getirdigin zaman gelen sinyal 2.5
volt degerinde ise motor durur. Gelen sinyali
2.5 volttan 0 volta disiriirsen motor geriye
dodru hizlanir.Gelen sinyali 2.5 volt degerinden
5 volt degerine cikartirsan motor ileri dogru
hizlanir. Bu moduliin {izerinde yerlestirilen DC
motorun safti sag tarafa bakmaktadir.

GERCEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER




M-2 DC MOTOR SOL+

* i -

M 2 DCMOTOR SOL

DC motor girisinden gelen siny-
ali hareket enerjisine cevirir. Bu
modulln tizerindeki motor sol
tarafa bakmaktadir.

DENE BAKALIM

Haydi hareket eden bir seyler yap!

NASIL CALISIR?

DC motor modiilii girisinden bir sinyal aldigin-
da modiiltin tizerindeki motor dénmeye baslar.
Gelen sinyalin degeri arttikca ,motor daha

hizl donecektir. Modiil lizerinde bulunan bir
anahtar motorun hangi yénde dondiigiinii
secmenize izin verir. lleri moduna aldigin
zaman motor saat ydniinde dénmeye baslar ve
araban ileri dogru hareket eder. Geri moduna
aldigin zaman ise motor saat ydniinin tersine
ddéner ve araban geriye gider. Anahtari akil mo-
duna (orta) getirdigin zaman gelen sinyal 2.5
volt degerinde ise motor durur. Gelen sinyali
2.5 volttan 0 volta disiriirsen motor geriye
dodru hizlanir.Gelen sinyali 2.5 volt degerinden
5 volt degerine cikartirsan motor ileri dogru
hizlanir. Bu moduliin {izerinde yerlestirilen DC
motorun safti sol tarafa bakmaktadir.

GERCEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER




Servo modiilt akilli hareketler yapan

D araeer bir mekanik bir modiildiir. Uretecegi
u : WA} hareketin yéniini miktarini ve seklini
2 kontrol edebilirsiniz. “salinim” modun-

da 0-180 derece arasinda srekli salinim
& yaparve salinim hizi giristen gelen sinyal
E ile degisir. "derece” modunda ise giristen
gelen sinyal miktan katar saat yoniinde
doner ve agisini korur. Robot yapiminda

en ¢ok kullanilan modiillerden biridir.

i5 SLIDE POT

-3 SERVO MOTOR

Servo Motor hareket acisi kontrol
edilebilen bir motordur. ileri geri
salinim yaparak hareket eder.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER

DENE BAKALIM

Ses sisteminin diigmesine otomatik
basan bir robot yapmaya ne dersin?




M-4 TITRESIM MOTORU

He wm

Titresim Motoru giristen gelen
gerilimi titresime donuUstirir. Ne
kadar ¢ok gerilim gelirse okadar
cok titresim hareketi yapar.

DENE BAKALIM

Titresim motorunu kullanmadigin
bir dis fircasina bagla ve calistirinca
olacaklari seyret.

ORNEK BIRLESIM

| Mmaney E
E =)

L = T
PW-1GUG

-4 TITRESIM MOTORU

NASIL CALISIR?

Titresim Motoru modiiliinde ayni cep
telefonlarimizda kullanilan ve titresim
yapmaya yarayan bir motor bulunmak-
tadir. Giristen gelen sinyali artirirsan
daha fazla titresim elde edersin. Glizel
masaj yaplyor.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER




NASIL CALISIR?

Fan Modull yaninda kendisine
kablo ile birlesen mini bir pervane
ile gelir. Giristen aldigi sinyal ile fani
déndirmeye baslar. Ne kadar ¢ok
W5 FAN sinyal gelirse o kadar hizli déner.
Boylece istersen serinlemek icin
istersen kendi konfetini yapmak igin
kullanabilirsin.

FW-1GOG

Fan modili giristen gelen
gerilimi rizgara dénistirdr ve
serinlemek icin idealdir.

DENE BAKALIM

Sabunlu sudan otomatik balon yapan
bir robotla ¢cok eglenebilirsin.




M-6 M-BALL

iki motorlu bir araba yaptiginiz-
da arabanin 6niine birlestirerek
arabanin dengede durmasini
saglayabilirsiniz.

DENE BAKALIM

M-Ball modiile ile iki motorlu yaptigin
arabani daha da saglamlastir.

ORNEK BIRLESIM

k-1 DC MOTOR 5AG

iki motorlu bir araba yaptin ama
I araban giderken hep ucu yere

srtlyor. Bizce ¢ok can sikici.
Bunun i¢in M-Ball moddiliini
yaptik. M-Ball modiiltinG iki mo-
torun cikisina bagladigin zaman
altindaki plastik teker sayesinde
4 arabanin ucu yere siirtmez.
istersen vidalan biraz oynayarak

: g boyunu da degistirebilirsin.
) o

*
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GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER



Kablo modiiliini iki ucu arasin-
daki esnek bir kablo yardimiyla
iletimi saglar. Giristen aldigi
sinyali oldugu gibi kablonun
6biir ucuna iletir. Projelerin-
izde yerden tasarruf etmek ve
birlesime esneklik saglamak icin
kullanabilirsiniz.

C-1 KABLO

Kablo modiilii adindan da an-
lasilacagi gibi kablo islevi goriir.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER

DENE BAKALIM AR

i
/
-

Yaptigin bir projenin tepesine isik i
eklemek istersen kablo modiilii ile bu
15191 en tepeye koyabilirsin. T




C-2 HUB
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Giristen gelen sinyali oldugu gibi 3
farkl yéne dagitir. Projeni genislet-
mek i¢in Hub kullanabilirsin.

DENE BAKALIM

Tek bir butonla hem 151k hem ses hem
de hareketi kontrol edebilir misin?

ORNEK BIRLESIM

W w

=a

NASIL CALISIR?

Tek bir girisle birden fazla
modiili kontrol etmek iste-
diginde Hub moddliini kulla-
nabilirsin. Hub girisinden aldigi
sinyali oldugu gibi 3 cikisina iletir.
Bu modiilin girisine yesil renkli
bir giris moduli eklediginde
¢ikisina baglayacagin 3 moduli
birden kontrol edebilirisin.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER

H
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Giristen gelen sinyali 3 ¢ikisina
da oldugu gibi iletir. Projeni
genisletmek icin E-Hub kulla-
nabilirsin.

DENE BAKALIM

Tek bir butonla hem 151k hem ses hem
de hareketi kontrol edebilir misin?

ORNEK BIRLESIM

EZTETE
*

11-2 DC MOTOR SOL

M-1 DC MOTOR SAG

NASIL CALISIR?

Tek bir girisle birden fazla
modiili kontrol etmek iste-
diginde Hub moddliini kulla-
nabilirsin. Hub girisinden aldigi
sinyali oldugu gibi 3 cikisina iletir.
Bu modiilin girisine yesil renkli
bir giris moduli eklediginde
¢ikisina baglayacagin 3 moduli
birden kontrol edebilirsin.




Yarim kablo modiliinde nomal
kablo modiilii gibi plastik
esnek bir kablo bulunmamak-
tadir. Makey modyillerini uguca
eklerken 90 derece déndiir-
men gerektiginde bu modiilii
kullanabilirsin.

R
o o
eon

TARIM SOL
<12

Aldigi sinyali aynen ileterek
devrenizin seklini 90 derece sola
déndiirmenizi saglayan modiildiir.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER
DENE BAKALIM

Hub modaliniin saga ve sola bakan
cikislarina yarim kablo sag ve sol
moddllerini birlestirdigin zaman
E-Hub Modyilii elde edersin.



Yarim kablo modilinde nomal
- | kablo modiilii gibi plastik
esnek bir kablo bulunmamak-

tadir. Makey modyillerini uguca
eklerken 90 derece dénddir-
men gerektiginde bu modiilii
kullanabilirsin.

YARIN 55

€13

Aldigi sinyali aynen ileterek
devrenizin seklini 90 derece saga
déndiirmenizi saglayan modiildiir.

GERGEK HAYATTA KULLANILAN ORNEKLER
DENE BAKALIM

Hub modaliniin saga ve sola bakan
cikislarina yarim kablo sag ve sol
moddllerini birlestirdigin zaman
E-Hub Modyilii elde edersin.



a-59V PiL & KABLOSU a-1 TEKER VE LASTIK

Dc Motor moduili
ile birlestirerek
hareket eden bir
sistemi hayata
gegirebilirsin.

NASIL CALISIR?

Bir araba hareketini nasil tekerleri tize-
rinde giderek yapiyorsa Makey modiil-
leri ile yapacagin bir arabada da Teker
aksesuarini kullanman gerekir. Plastik
tekeri yaninda ¢ikan lastik ile birlestirip
bunu da DC motora baglayarak tipki ara-
balardaki gibi bir sistem elde edebilirsin.
DC motor saftindaki diiz ylizeyin tekerin
baglanti yapilacak olan deligindeki diiz
yere denk gelmesine dikkat et.

9V Pili Makey Gli¢ modu-
|iine kablosu yardimi ile
birlestririp diger Makey
modiillerine gli¢ sagla-
mak icin kullanabilirsin.




a-2 TORNAVIDA a-3 MOTOR ADAPTORU

DC Motor modd-
line daha farkh
parcalar birlestir-
mek icin Motor
Adaptorini
kullanabilirsin.

Kucuk plastik bir
tornavida. Ayni
babalarinki gibi
ama daha kuiglik.

NASIL GALISIR? NASIL CALISIR?

Makey modiillerinin Motor adaptort.J. s:‘ayesmde
. DC Motor modiiliine Lego
bazilarinin Gzerinde

ayarlanabilen dimmer Axle parcalarini birlestirerek

bulunmaktadir. Tornavi- Mo @ Makey'leri lego ile beraber

da yardimiyla lc;u dimmer ; kullanabilirsin. Ya da bir

lizerindeki vidayi cevire- H_ o kartqnu Motor Adaptort
=) .4 B rek modiillerin hassasi- - sayesinde DC motora tuttu-
=

oo !é . .1 .
n [ - | yetini degistirebilir yada m rabilirsin.
— e suresini ayarlayabilirsin.
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a-4 PLATFORM ADAPTORU

Platform adaptori
sayesinde kartondan
yaptigin bir projeye
Makey modiillerini ko-
layca birlestirebilirsin.

NASIL CALISIR?

Platform Adaptordi iki seyi birbi-

rine baglamaya yarayan somun vida
ikilisi gibi calisir. Kartondan yaptigin bir
projeye Makey'leri birlestirmek icin kar-
tonda bir delik agip motor adaptoriniin
¢ivi kismini buradan gegcirebilirsin. Kliglik
parcayla arkadan sikistirdigin zaman
Makey'leri oraya sabitlemis olursun.
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YARARLI ARAC VE MATERYALLER

Farkinda olmasak da ¢evremizde projelerimizi haya-

ta gecirmek icin pek cok malzeme bulumakta. Uriin SUT
kutularn, lastikler, bantlar ve bunlar gibi tiketimden
geriye kalan pek cok malzeme ile projelerimizi kolayca Sat
gerceklestirebiliriz. Tabi artik legolari da kullanabildi- Plastik Sketch KUt
giniz aklinizda olsun! Bardak defteri

Kagit

/ Plastik
(L0 Cetvel Marker Karton kutu Sise
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PAYLAS

TASARLA

MAKEY
TASARIM
DONGUSU

k/

VAR
MISIN?

VNAO

TASARLA

Modiilleri ve malezemeleri bir
araya getir! Kitapgikta gosterilen
adimlari uygulayarak ya da kendi
hayal gliciinii kullanarak projeni
tasarla. Eger calismazsa ya da mu-
kemmel olmazsa korkma! 6nemli
olan bir seyler tiretmek. ilk prototi-
pini yaptiktan sonra onu gelistir-
mek icin tzerine calisabilirsin.

VAR MISIN?

Projene yeni bir 6zellik kat! Hadi
gelistirmeye devam et. Projene
yeni modiiller ya da malzeme-
ler ekleyerek projene yeni bir
ozellik kazandirabilir ya da farkl
sekilde calismasini saglayabi-
lirsin.

29

OYNA

Yaptigin projeyi kullanmaya calis.
Oynamaya basladiginda ayni zamanda
projenin de ilk testlerini gerceklestir-
mis olursun. arkadaslarinla beraber
oynayarak ya da yaristirarak eglenme-
nin keyfini cikar.

PAYLAS

Baskalarina ilham kaynagi ol! Herkese
artik senin de bir mucit oldugunu ve
birseyler Urettigini goster. Yaptigin
projeni arkadaslarinla, ailenle hatta
tim diinya ile paylas. Baskalarinin pay-
lagimlarini inceleyerek daha fazla neler
yapabilecegini kesfet. Projeni makey.
com.tr adresine ytikleyerek bizlerden
de hediyeler kazanabilirsin.



ROBOTICKIT
PROJELER

Bu kitapgcikta yazili olan projeler sadece 6rnek
olarak verilmis yol gosterici projelerdir. Makey
modyilleri ile yiizlerce farkli proje yapabilirsin.

Bu projeleri yaparken ¢ok eglene-
ceksin ve birseyler iiretmis olmanin
keyfini yasayacaksin.
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CIFT CEKER TURBO BOT

Bu gline kadar hep tek motorlu
araglar yaptik, simdi iki tekeri olan ve stire zorluk
cok hizli giden bir araba yapalim. Bu
sette bulunan sag ve sol DC Motor ile
araba yapmak artik cok kolay. Sadece
makey modiillerini birlestir ve yollari
asindirmaya bagla!
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MAKEY + AKSESUARLAR

m-1 DC motor sag

Y = 0
1 © L\\L

m-1 DC motor sol

a-1 batarya & kablo

a-2 teker ve lastik x2

m-6 m-ball



Pilden gelen gii¢ E-Hub yardimiyla 3’e dagi- E-Hub modiiliiniin sag cikisina DC Motor Sag Modiiliinii,
tilir. 3 sol tarafina ise DC Motor Sol modiiliinii takalim.

Uzun Ledlerimizi motorlarin gikisina bagla- Motorlari M-ball Modiilii ile 6nden birlestirelim. M-Ball
yalim. 5 sayesinde arabamiz dengede duracaktir.
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Ledleri arabamizin 6n tarafina bakacak sekilde yapistiralim. ?
Boylece arabamiz giderken oniinii de aydinlatacaktir. VAR MISIN?

A Arabanin Gstline kartondan ya da Lego yardimiyla bir
govde yap. Hayalindeki gibi olsun.
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CiZGIi iZLEYEN ARABA

Butlin robot yarismalarinda goriiyoruz bu

cizgi izleyen robotlari ve her zaman cok sire zorluk
merakla bakiyoruz. Artik sende kendi cizgi

izleyen robotunu yapabilirsin. Ustelik sadece

miknatish makey modiillerini birlestirerek!

Symahey




TASARLA
1 MALZEMELERI HAZIRLAYALIM VAKEY + AKSESUARLAR

2
[0 o]

|
/A\g
==

¥

i-17 ¢izgi sensor

gJ!j o o e o
P

m-1 DC motor sol m-6 m-ball

a-1 batarya & kablo  a-2 tekerlek & lastik x2

MALZEMELER

® Lastik/bant @ Siyah elektrik bandi @ Lego (opsiyonel)
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Cizgi izleyen arabamizin modiillerini resimde-
ki gibi birlestirelim.

Arabamiz hazir simdi arabamiz igin bir pist olusturalim. Be-
yaz bir zemin iizerine siyah ¢izgi olan bir pist olusturmamiz
gerekiyor. Bunun icin siyah elektrik bandi kullanabilirsin.
Pisti Hazirlayip arabamizi cizgiye koyalim ve calistiralim.

37

Cizgi Sensoriine kablo ile baglanan ve iizerinde 3 adet cizgi algila-
yan g6z bulunan parcayiarabamizin 6n tarafina ve ¢izgiyi algilaya-
cak sekilde lastik yardimiyla tutturalim. Cizgi algilayan gozler en
giizel performansi cizgiden yaklasik 5 mm yiikseklikte gosterir.

iP UCLARI

1 Eger araban cizgiyi tam algilayamiyor ise ¢izgi sensori Userin-
deki hasssasiyeti degistirerek cizgiyi algilamasinisaglayabilirsin.

2 Eger araban ¢ok hizh gittigi icin virajlari donemiyorsa cizgi
sensorliniin girisine Pot modiilu ekleyerek daha yavas gitmesini
saglayabilirsin.

VAR MISIN?

A Cizgi izleyen araban icin bir adet rémork tasarla ve malzemleri
bir yerden biryere tasimak icin ¢izgi izleyen arabayi kullan.



YAKALANMAYAN ARABA

Urkek bir robot ya da arac yapmak ve onu kovalamak eglence-
li olsa gerek. Bir ka¢c makey modiiliini kullanarak kendine seni
takip eden sevimli bir arkadas ya da senden kacan trkek bir
robot yapabilirsin.
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TASARLA

1

MALZEMELERi HAZIRLAYALIM

MAKEY + AKSESUARLAR
d} (<

= o e e
Mg 3 I I X
() =. )

pw-1 gii¢ i-16 ultrasonik sensor c-4 D-hub

L
— 88 = =

m-1DC motorsag  m-1DC motor sol m-6 m-ball

4}:

a-1batarya & kablo a-2 teker ve lastik x2  a-4 platform adaptorii

MALZEMELER

® Hamur ®Lego
yapistirici (opsiyonel)



Ultrasonik sensér modilii mesafe 6l¢gmek icin kullanilan bir
modiildir. Oniindeki cisimle arasindaki mesafeye gére cikisina
sinyal gonderir.

2 tekerli arabamizi yapalim. Ultrasonik sensér modiiliinii
E-Hub modiiliiniin girisine birlestirelim ve giic modiiliinii
baglayalim.

Ultrasonik sensor modiiliinii yakin moduna alalim. Mesafe
algilayan gozleri arabamizin arkasina bakacak sekilde
hamur yapistirici yardimiyla tutturalim.

Arabamizi ¢calistirmadan 6nce DC Motor modiillerinin ileri
modunda oldugundan emin olalim (bkz. DC Motor acikla-
ma sayfasi)

40

3

Arabamizi yere koyup calistiralim. Elimizi arkasina yak-
lastirdigimizda araba bizden kagmaya calisacaktir. iste
yakalanmayan araba!

VAR MISIN?

A Ultrosonic Sensoér Modiiliiniin mesafe algilayan gozle-
rini arabamizin 6n tarafina takalim ve Ultrosonik sensori
de uzak moduna alalim. iste simdi de &niine bir engel
geldiginde duran bir araba yaptin.

B Son yaptigin degisikliklerle birlikte DC Motorlar da
akil moduna al. iste karsinda 6niindeki engelle arasindaki
mesafeyi sabit tutan bir araba.



TARAFTAR ROBOT

Etkinliklerde bayrak sallamak yorucu
bir is olsa gerek. Keske bizim yerimi-
ze bayrak sallayacak bir robotumuz
olsa dedigini duyar gibiyiz. Biraz
karton, kalem ve makas gibi el isi
malzemeleri ve makeyler ile kolayca
kendi taraftar robotunu yapabilirsin.

sure zorluk
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TASARLA

1 MALZEMELERi HAZIRLAYALIM MAKEY + AKSESUARLAR

|
| - g":’ l

—»

pw-1 gii¢ 0-2 uzun LED c-1 kablo x 2
e .
| g 88
? ﬁ‘ o ' e
'nr '
(b SN rfJ e i e
m-3 servo motor m-4 titresim motoru I-1 kare dalga

-
E o=
B! = .\\‘\
? ‘ ) & ) a-1 batarya & kablo  a-4 platform adaptérii a-5 tornavida
Q\_ #

O MALZEMELER

o Lastik/ @ Kiiciik kar- ® Pinpon ® Makas ® Yapistirici ® Renkli boya ® Hamur
bant ton kutu topu kalemleri yapistirici
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Robotumuzun govdesi olarak kiiglik bir karton kutu kullanaca-
g1z. Bunun icin atik olan bir siit kutusu gibi bir kutu kullanabilir-
sin.

|

N\

Robotumuzun bir kolu sabit olacak diger koluyla bayrak sallayacak.
Bayrak sallayacak kol icin sevo motor kullanacagiz. Servo moturumu-
zun derece modunda oldugundan emin olalim.Karton kutunun yan
tarafinda servo motor icin bir yer acalim. Servo motorumuzu yapiskan
hamur sayesinde buraya tutturalim.

43

3

5

Robotumuzun kollari i¢in baska bir karton parcadan
sekildeki gibi iki adet kol keselim.

Kollardan bir tanesini servo motorun baglanti elema-
nina bant ile yapistiralim ve bunu servo motora taka-
lim. Bu kolun ucuna da bir adet bayrak yapistiralim.




Robotun diger kolunu da kartona yapistiralim. Robotun iist tarafinda gozii icin bir delik acalim. Uzun ledin ucu-
6 7 nu ve titresim motorunun ucunu burdan ¢ikaralim. Pinpon topun-
da bir delik a¢ip uzun ledi ve titresim motorunu bunun icine koya-
lim. Tekrar cikmamasi icin yapiskan hamur kullanabiliriz.

Tiim modiilleri kutunun icine yerlestirip robotumuzu
8 calistiralim. Robotumuz hem elindeki bayragi sallaya-
caktir hem de gozii de 151k cikarip hareket edecektir.

VAR MISIN?

A Robotumuzun altina DC motor ekleyip hareket ederken
bayrak sallayan bir robot yapalim.
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BALONCUK ROBOTU

Hepimizin oynamaya bayildigi ve her seferinde
mutlaka deterjanh suyun dudagimiza deg-
digi bir oyundur bu. Makeyler ile artik zararli
deterjan suyuna yaklasmadan ve yorulmadan
baloncuklarimizi yapabiliriz.
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TASARLA
1 MALZEMELERI HAZIRLAYALIM MAKEY + AKSESUARLAR

pw-1 gii¢ c-1 kablo i-3 mikro buton

MIJ\,,‘_‘_!,[{ L3

MALZEMELER

® Lastik/ e®Plastik ®Bant ©Makas @ Sabunlu
bant bardak Su

o Selfie
cubugu
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Bu proje de sabunlu sudan otamatik (bizim tGiflemeize gerek 3 Fanimizi plastik bardaga sekildeki gibi yapistira-

kalmadan ) baloncuk yapan bir robot yapacagiz. Plastik Iim.

bardagin altini keserek ¢ikaralim.

Bu sistemi de selfie qubugunun ucuna tutturalim. Diger iste karsinizda butona basildiginda otomatik
modiilleri de selfie cubuguna sekildeki gibi lastik yardimiyla 4 Baloncuk ¢ikaran robot!
tutturalim.
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NASIL CALISIR?

Pilden gelen gli¢ mikrobutona bastigimizda kablo yardi-
miyla fana aktarilir ve fanin dénmesini saglar. Bardagimi-
zin agzini sabunlu suya batirdigimizda bardagin agzinda
balon olur. Fanin calismasiyla da devasa balonlar ¢ikarir-
sin.

VAR MISIN?

®maley

A Mikro Buton yerine Ultrasonic sensor kullanip
oniine birisi geldiginde baloncuk ¢ikaran bir sistem
yapabilirsin.
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TITREK ARKADAS

Makey, bardak ve biraz cubuk ile
titreyerek giden bir robotu kolayca
yapabilirsin. Titresim motoru ile
hareket eden bir cisim yapabildi-
gini goérmek yeni projeler icin fikir
verecektir

49

slire

zorluk



TASARLA

1 MALZEMELERi HAZIRLAYALIM

50

MAKEY + AKSESUARLAR

g

pw-1 giig

L
L= !

‘a
2

m-4 titresim motoru

batarya & kablo

MALZEMELER

® Plastik  ® Cop sis ®lastik/ ®Yapiskan e Sis
bardak yadakirdan  bant 0

g6z



Cop sisleri biraz kisaltip sekildeki bardagimi- Robotcugumuzun gozlerini yapistiralim. Bant
2 zin 4 tarafina bant yardimiyla yapistiralim. 3 yardimiyla da agiz yapalim.

i

Titresim motorunu robotumuzun altina
4 yapistiralim.
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NASIL CALISIR?

Pilden Gelen Giig titresim motorunun titreme-
sini saglar. Boylece robotumuz ¢op sis ayaklar
Uzerinde hareket etmeye baslar

52

VAR MISIN?

©makey

A Robotumuza 2 adet uzun led modiili ekleyip bunlar-
la isikli anten yapalim.



BASINI OKSAYINCA UYANAN ROBOT

Makey Dokunmatik Buton ile yapil-
mis sevimli bir robot. Siz sevdikce o
da hareket ediyor.

o8




TASARLA

1 MALZEMELERi HAZIRLAYALIM

MAKEY + AKSESUARLAR

= oy 3D

pw-1 gii¢ 0-2 uzun LED x2 c-1 kablo x 2

=

- _ o §ff
bk gg 978

Py

e - i-9 dokunmatik buton m-1DC motorsag a-1 batarya & kablo

MALZEMELER

® Kalem eKarton ©Lastik/ e Makas

® Aliiminyum
kutu bant

folyo
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Motorumuzu kutunun icene yerlestirip ucunu kutu-
dan cikaralim ve tekeri takalim.

Aliiminyum folyadan bir parcayi robotumuzun iistiine
yapistiralim.

55

Uzun ledlern ucunu robotumuzun g6z yerlerine delik acip
oradan c¢ikaralim.

Aliiminyum folyoyu krokodil kablo yardimiyla dokunma-
tik sensore baglayalim.




Robotumuzun yiiziinii cizelim NASIL cAL|$|R?

055 5
i

NS
[ -

Dokunmatik sensér normalde lizerinde dokununca calisan bir buton
gibidir. Ama bir krokodil kablo yardimiyla baska bir iletkene baglayarak
o cismi de buton haline getirebiliriz. Bu projede bagladigimiz alimin-
yum folya buton gibi ¢alisir. Aliminyum folyaya dokundugumuzda
motor calistigi icin robotumuz hareket eder ve gozlerinden 1sik ¢ikar.

VAR MISIN?

Robotumuzun kolunu servodan yaparak basini oksadigimizda kollarini
da sallamasini saglayabiliriz.
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ASANSOR

Lego insanlar merdivenleri ¢cikarken
cok zorlaniyorlar. Hadi onlar icin bir
asansor insa edelim.

suire zorluk
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TASARLA
1 MALZEMELERI HAZIRLAYALIM MIAKEY + AKSESUARLAR

© el ©
eff " je

pw-1 gii¢ i-3 mikro buton
b f g
' - ° °
c-1kablo x 2 m-1DC motor sag

.

a-1 batarya & kablo a-4 platform adaptori a-5 tornavida

MALZEMELER

® Legoyadakarton ®ip

58



DC motorumuz ¢ok hizli calistigi icin Lego’nun disli carklarini kullana-
rak daha yavas donmesini saglayacagiz. Bunun i¢in DC Motorumuza
motor adaptoriinii takip Lego axle parcasinimotorumuza takalim.

=

ipimizin sarilacagi makara sistemini de baglayalim.
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DC Motorumuzu Lego dislisini dondiirecek sekil-
de Legoya monte edelim.

Legolar ile yiiksekge bir platform yapalim.




Hazirladigimiz motoru platformun iistiine takalim.

NASIL CALISIR?

©makey
;’rt:]x’:i
Yo 8 “
[ J ®

Bir de asansor kabini tasarlayip icine bir adam *
koyalim.

Mikro Butona bastigimizda motorumuz dénerek ipi
sarmaya baslar bdylece asansoriimiiz yukaridogru cikar.

Eger asagi indirmek istersen motoru geri moduna alip o
sekilde calistirabilirsin.

VAR MISIN?

Asansoriin kapisina servo baglayarak dokunmatik sen-
sorle acilan bir kapi yapabilirsin.
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sure zorluk

Kartondan bir robot
tasarlayabilir misin?

Buyukge bir karton kutudan bir
robot tasarla. Kafasinisaga sola
gevirsin. Birisi elini uzattiginda
elini kaldirip selam versin. Goz-
lerinden 11k ¢ikarsin kuyrugunu
sallasin.

Arkadaslarinla beraber oynayarak kimin projesi daha iyi
calistyor test edin. Daha sonra bu projenle ilgili bir video
hazirlayip internette paylas.

Herkes gorsiin senin nasil bir mucit
oldugunu!
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NEDEN CALISMAZ?

ay & & @ @
R £
: : % %
N e £
GUC OLMADAN OLMAZ YENI BiR 9V BATARYA KULLAN GUC KABLOSUNU KONTROL ET
Projeni calistirmak icin glic modiliiniin Gze-  Bitmis piller Makey modiillerinin diizgiin calismamasi-  Pil kablosunun hem pile hem de Gii¢
rindeki anahtarin agik konumda oldugun- na sebep olabilir. Eger pilini uzun suredir kullaniyorsan  moddliine dogru sekilde ve tam ola-
dan emin ol. Anahtari actiginda yesil bir stk pilin bitmis olabilir. Yeni bir 9v pil kullanmayi dene. rak baglandigindan emin ol.
yanacaktir.
®% 2

SIRALAMA ONEMLI MODULLER BiRBIRINE TEMAS ETMiYOR OLABILIR HALA CALISMIYOR
Makey moddillerinin dogru calismasi icin Makey modiilleri birbirine giicliit miknatislar yardimiyla Eger bu ¢dziimlerden hepsini dene-
bazi siralama kurallarina uyman gerekir. birlesmektedir ve aralarindaki iletisim de yayl pinlerile diysen ve modduliin hala ¢alismiyorsa
érnegin yesil modiiller kendisinden sonra saglanmaktadir. Bazen modiiller arasinda kalan kiiciik  bizimle info@karincalab.com ad-
gelen modiillerin calismasini etkiler. Eger parcalar ve tozlar modiillerin birbirine temas etmesi- resinden iletisime ge¢ sorununu
sen kontrol etmek istedigin modiilu yesil ne engel olabilir. Bunun gibi durumlarda modiilleri bir- hemen ¢ézelim.
renkli modlden &nce takarsan yesil modi-  birinden ayirip islak bir mendil yardimiyla giris ve cikis-
Itin calismasini géremezsin. taki pinleri temizleyerek sorunu ¢ézebilirsin.
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makey.com.tr
SITESINi ZIYARET ET

* Bu Urtin miknatis icermektedir ve miknatislari
yutmak ciddi saglik sorunlarina yol acabilir. Bu gibi
durumlarda tibbi yardim alinmasi gerekmektedir.

* 3 yas ve alti cocuklarin oynamasina ve yaklasma-
sina izin verilmemelidir.

* Modailleri hicbir sekilde elektrik prizine ya da
alternatif akim kaynagina baglamayin.

* [letken maddeleri soketlerden ve devreden uzak
tutunuz.

* Kullanmadiginiz zaman sistemi kapal tutunuz.

* Sivi icerisinde MAKEY'leri kullanmayiniz. Su
gecirmez degildirler.

mayiniz.

* Bazi modailler kullanim sekline gore bazen isina-
bilirler. Bu normal bir durumdur, eger asiri isinma
olursa sistemi gézden gegirin ya da o modulu
kullanmaya devam etmeyin.

* Bozulan ya da kirilan parcalari kullanmaya de-
vam etmeyin.

NOT

* MAKEY ile yapilacak projeler kesme ve yapis-
tirma icermektedir. Bu islemler icin kullanilacak
araclar sadece yetiskinlerin gézetiminde ya da
bunlar kullanabilecek yasta olan ¢ocuklar tarafin-
dan kullaniimalidir.

* MAKEY modiillerini 9 volt kaliteli pillerle kullan-
manizi 6neriyoruz. Fakat standart alkalin ya da
sarj edilebilir 9 voltluk piller de kullanilabilir. Pili
dikkatli bir sekilde takip cikariniz. Once bashigi
pile takarak daha sonra gli¢ modiiliine takiniz.
Hicbir sekilde pilin arti ve eksi kutuplarini birbiri-
ne baglamayiniz.

TEMIZLEME

* MAKEY'leri sadece kuru ya da hafif alkolll ya
da kolonyali bez ile temizleyiniz.

Bu uyari yazisini okudugunuz icin tesekkr ederiz.

DAHAFAZLA 3% [ N
PROJE INCELE |
( UYARI * Cok sicak, cok nemli ve tozlu ortamlarda kullan-  YONERGELER )

J
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Dier MAKEY KIT lerini
DENEDINIZ Mi? makey

HODILER ARDISIL Kigi ELENTRONK YAFBE




Daha fazla PROJE icin
‘makey.com.tr’

\é
EL SIKMA SAKASI OTOMATIK ISIK ACMA YANGIN ARG OTOMATIK HAVLU ILK ARABAM
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MAKEY YENILIKLERINDEN

HABERDAR OLMAK ICiN
SOSYAL MEDYADA DA TAKiP EDiN!

® 08504411421
@ info@karincalab.com
05423283349

instagram.com/makeyblocks @ facebook.com/makeyblocks

@ twitter.com/makeyblocks @ youtube.com/makeyblock
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